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DEFINIR UN ROBOT ?

vers le haut.

Source: bestofrobots. fr

Source: muséedujouet

Ce grille-pain posséde un capteur avec fonction de
maintien au chaud.

Il peut analyser le degré de brunissement du pain et
arréter la cuisson en allumant des Leds en I'éjectant

Les fonctions sont nombreuses: petits pains ronds,
décongélation et porte sandwich.

La tondeuse autonome est une machine capable de
couper I'herbe. Elle détecte la fin de la pelouse (une
ligne noire placée tout autour du jardin) grace a un
capteur placé a 'avant.

Elle est alimentée par une ou deux batteries qu'elle
recharge en se rendant a la station dés que le niveau
est faible.

Elle posséede un petit ordinateur qui gére les
informations collectées sur le terrain.

Le Grand robot Electron est fabriqué en métal. Il
avance et son torse s'ouvre en pivotant pour laisser
apparaitre des petits canons.

Sa taille est de 30 cm de hauteur et 10 cm de largeur.
Il fonctionne avec deux piles. Il se déplace tout seul
grace a de petits moteurs.

Il ne détecte pas les obstacles et continue d'avancer
méme si il rencontre un mur.
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s MISSION 1: découvrir Thymio

e On a trouve cet objet...

Q' iH MO  OOH

Aidez-nous a apprendre des choses sur lui.

Objectif :

Découvrir Thymio.

A la fin de cette activité, je sais allumer le robot et constater

~ qu’en appuyant sur les fleches, Thymio change de couleur.
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MISSION 2: observer Thymio

e Découvrir les pré-programmes de Thymio
en complétant la fiche des
comportements

Objectif :




IVIISSION 2: observer Thymio
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L'éléve est capable de:

CO v" Formuler des hypothéses au sujet des comportements de Thymio.
| v’ Elaborer et mettre en oeuvre un dispositif d'exploration ou d'observation.
SCI‘: v' Identifier les facteurs influengant les comportements et les expliciter.
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S MISSION 2 : observer Thymio
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’ Exemples de gualificatifs

l Il suit un objet en Amical, affectueux, chaleureux, convivial,
O face de lui. amoureux, familier, fraternel, cordial,

Si 'objet est trop bienveillant, frere, ami, compagnon
O pres, il recule.
O JAUNE Il explore le monde Intrépide, curieux, fouineur, investigateur,
l tout en évitant les enquéteur, explorateur, chercheur,
l obstacles. découvreur, visiteur, voyageur, prospecteur,
l enquéteur
O

Il recule face a un Peureux, craintif, trouillard, couard, poltron,
obstacle. froussard, effrayé, timoré
. Il suit les ordres Obéissant, docile, discipliné, sage, malléable,
Oy 2érend donnés par les soumis, exécuteur
CO boutons.
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.; MISSION 2: démarche d’investigation
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‘é MISSION 2: démarche d’investigation
RGbo ~_. : :
e Faire suivre 2 Thymios

GD CODE74 #PLAIRE



GD CODE74 #PLAIRE



-' Défi: démarche d’investigation
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MISSION 3 : comprendre la logique évenementielle

Conslgne - Compléle cetbe Miche en rellant les dfTenanies propositions.
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S = Thymio detecte un objet devant
lui

51 b Thymiic detecte LR objet & droite

Sl e Thyymrio detecte un oojet & pruche

1 b= Thgrio dstects un cbjet devant
Iui

51 b= Thyemiic détecte Lk objet & droite
Sl e Tivgrrio detects un oojet & pruche

S = Thyrmio dEtecte LR obist dermiens
lui

S on mpouie sur b Teche avant
5 o appuis sur a fieche amisre
51 on appuis sur ks MEche de droite

51 on appuie sur s Niche de pauche

51 b= Thgmrin dstects un objet devant
lui

51 e Thymis dEbecte LR objet & drofte
51 e Thymic ne gbeacts rien

Sl e Tivgrrio detects un oojet & pruche
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ALDAS il tourm= & croite

BLORS | mvanoe

BLORS il recuks

BLORS il recule ambowmant
B croite
BLORS | reouke =mbowmant
5 gruche

BLORS il mvano=

BLORS | avaroe
BLORS 1| reods
ALORS | toume B pruche

ALDRS il tourms B Sroite

ALORS il tourne & gruche
ALDRS | tourm= & droite
BLORS il reculs

BALORS il avanos
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- MISSION 3 : comprendre la logique évenementielle
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Sl le Thymio détecte un objet devant
lui

Sl le Thymio détecte un objet a droite

Sl le Thymio détecte un objet a gauche

Sl le Thymio détecte un objet devant
lui

Sl le Thymio détecte un objet a droite

Sl le Thymio détecte un objet a gauche

SI le Thymio détecte un objet derriere
lui

Sl on appuie sur la fleche avant
Sl on appuie sur la fleche arriere
Sl on appuie sur la fleche de droite

Sl on appuie sur la fleche de gauche

SI le Thymio détecte un objet devant
lui

Sl le Thymio détecte un objet a droite

Sl le Thymio ne détecte rien

S le Thymio détecte un objet a gauche

ALORS il tourne a gauche
ALORS il tourne a droite

ALORS il avance

ALORS il recule

ALORS il recule en tournant
a droite

ALORS il recule en tournant
a gauche

ALORS il avance

ALORS il avance

ALORS il recule

ALORS il tourne a gauche

ALORS il tourne a droite

ALORS il tourne a gauche

ALORS il tourne a droite

ALORS il recule

ALORS il avance
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I\/IISSION 4 : programmer en langage visuel
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De guelle couleur est le Thymio lorsqu’on met quelque chose devant les capteurs de derriére ?
De quelle r est le Thymio lorsqu’on ne met rien devant les capteurs de derriére ?
VERT @
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L'icdne .
|

4

* 5jle Thymio détecte ou ne détecte pas
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> « 5ile Thymio ne détecte pas
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L'icone [] = e 5i le Thymio détecte
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@@= \|SSION 5: Evoluer dans un labyrinthe
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MISSION 5: Evoluer dans un labyrinthe
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@m Est-ce un robot ?

Ce gnlle-pain posséde un capteur avec fonction de
maintien au chaud.

Il peut analyser, avec une carte electronique, le degre
de brunissement du pain et arréter la cuisson en
allumant des Leds en I'éjectant vers le haut.

Les fonctions sont nombreuses: petits pains ronds,
decongelation et porte sandwich.

Le Grand robot Electron est fabrique en métal. Il
avance et son torse s'ouvre en pivotant pour laisser
apparaitre des petits canons.

5a taille est de 30 cm de hauteur et 10 cm de largeur.
Il fonctionne avec deux piles. |l se déplace tout seul
grace a de petits moteurs.

Il ne detecte pas les obstacles et continue d'avancer
méme si il rencentre un mur.

La tondeuse autonome est une machine capable de
couper 'herbe et de se deplacer toute seule. Elle
detecte la fin de la pelouse (une ligne noire placée
tout autour du jardin) grace a un capteur place a
I'avant.

Elle est alimentée par une ou deux batteries qu'elle
recharge en se rendant a la station dés que le niveau
est faible. Elle posséde un pefit ordinateur qui gére les
informations collectées sur le terrain.
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@m Est-ce un robot ?
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,Wli Pour qu'une machine soit considérée comme un robot, il faut réunir trois conditions :

i mtique‘}la présence de capteurs (de distance...),
y 1_\_ -\ .
'E=27 d'un processeur (ordinateur)

d'actionneurs permettant notamment des mouvements (moteurs...).
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Bouton Mémoire Moteur
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Capteurs de son, de Circuit électronique Lampes LED
proximité, de
température, de sol
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https://www.thymio.org
https://dm1lr.inria.fr/t/inirobot-les-documents-a-telecharger/141
http://www.ac-grenoble.fr/ien.evian/spip.php?article836
http://tice33.ac-bordeaux.fr/Ecolien/Langagesetrobotique/tabid/5953/language/fr-
FR/Default.aspx
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